Przepompownia P1
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2. OPIS TECHNICZNY

1. Zakres opracowania

Dokumentacja obejmuje instalaglektryczn dla projektowanej przepompowni:
P1 w m.Zblwia Bto¢, dz. nr 428/2.

2. Stan istniepcy

Przepompowniasciekdéw P1 jest projektowana

3. Uklad projektowany

3.1 Zasilanie przepompowni P1

Przy przepompowni zainstalowaa fundamencie prefabrykowanym szegkerownicz
przepompowni wykonanzgodnie z rys. nr 2 i opisem p.3.2.1.

Od zhcza kablowo-pomiarowego (projekt i wykonanie ENEAI&hiow) do szafki
sterowniczej utey¢ kabel zasilajcy YKY 4 x 10 mm2, | = 3m.

Lokalizacg szafki sterowniczej i trasy kabli pokazano na rysl.

3.2 Instalacja na terenie pompowni

3.2.1 Szafka sterownicza P1 (sterownik przepompown

Sterownik przepompowni sty do sterowania pragomp i zgodnie zyczeniem
Inwestora powinien spetrianastpujace wymagania..

- zewrgtrzna obudowa metalowa o wym. 1200x1000x400

- wewrktrzna obudowa poliestrowa IP65 o wym. 1000x800x300

- przehcznik zasilania SIEC-AGREGAT

- gniazdo do przyczenia agregatu

- obwody sitowe dla 2 pomp (zabezpieczenia, styg¢atg.)

- uktady sterowania pompami

- programowalny kontroler automatyki (PAC) z modem@8PRS

- lokalna sygnalizacja pracy oraz awarii pomp

- programowalny sterownik logiczny z oprogramowamiplikacyjnym

- zasilacz 24V buforowy wspétpraagy z akumulatorami w celu podtrzymania

zasilania sterownika na okres minimum 30 minut

- grzejnik z termostatem



- uktady sterowania lokalnego pompami (przyciskeghcznik wyboru sterowania,
lampki sygnalizacyjne)

- woltomierz tablicowy z przetznikiem

- uktad pomiaru poziomu z soptlydrostycza

- ptywakowe sygnalizatory poziomu ,MAX" i ,MIN"

- uktad kontroli zasilania elektrycznego gniazdenssowe: 24V, 230, 400 V

- listwy zaciskowe i ospkz montaowy

- wytacznik kraacowy sygnalizacji otwarcia szafki

- obwdd zasilania i sterowanidvaietleniem terenu, realizagy automatyczne
zahczania lampy z wykorzystaniem czujnika zmierzchosvegaz umaliwiajacy
reczne zadczenia dwietlenia za pomagroziacznika

- lampki i przedczniki sterownicze naly umiesci¢ na drzwiach szafki wewgtrznej

- przycisk kontroli lampek

- wykaz (minimalny) lampek sygnalizacyjnych umiesaeych na drzwiach szafki
wewrgtrznej:

- Suchobieg (czerwona)

- Poziom maksymalny (czerwona)

- Awaria pompy 1 (czerwona) - przegenie termik

- Awaria pompy 2 (czerwona) - j.w.

- Awaria wewrtrzna pompy 1

- Awaria wewrgtrzna pompy 2

- Praca PI (zielona)

- Praca P2 (zielona)

- Napkcie sterowania (zielona)

- obwody pokazane na rys. nr 2.

- uradzenia do tagodnego rozruchu silnikow /softstarty/

- baterg kondensatorow do kompensacji mocy biernej(tg= 0.4),

- liczniki godzin pracy,

3.2.2. Gwietlenie zewnretrzne

Na szafie sterowniczej zamontafvaprave oswietleniona zewretrzm IP 65

o0 mocyzaréwki do 100W



4. Ukladanie kabli.

Kable uktadéa zgodnie z PN 76/E - 05125. Zachawallegtcci obowinzujace
przy zblzeniach i skrzyowaniach.
Przy skrzyowaniach z istn. uzbrojeniem kabel chkowi rurach PCV

o srednicy 75 mm.

4.5 OCHRONA PRZECIWPORA ZENIOWA | POt ACZENIA
WYROWNAWCZE
Jakosrodek dodatkowej ochrony przeciwpeeniowej zgodnie z PN92/E-05009/41
| P SEP — E — 001 stosowveEAMOCZYNNE WYL ACZENIE ZASILANIA za
posrednictwem wktadek bezpiecznikowych mocy, yegnikdw nadmiarowo - pdowych

wytacznikdw r@&nicowo-padowych..

Rozdziat przewoddéw na N i PE wykana szafie sterowniczej...

Do zacisku PE przyezy¢ uziemienie i przewody ochronne.

Uziemienie wykon&jako t&mowo - petowe stosuyjc 3 uziomy petowe osrednicy
20 mm i dlugéci 6m oraz bednarki ocynkowanej Fe Zn 30 x 4 mn2#-m.

Pret uziemiajcy pogazy¢ tak, aby gorna kragdz znajdowata si na poziomie dna
wykopu.

Pohczenia wyréwnawcze gtowne wykanhptaskownikiem ocynkowanym
FeZn 30x4 mm, miejscowe drutem ocynkowanysnealnicy 6 mm.

Szyre wyréwnawca i taczace przewody ochronne poky¢ z czsciami

przewodzcymi innych instalacji i konstrukcji przepompowni.

4.6. Uwagi

Przy wyciu innych materiatdw ipodano w opracowaniu najezwrocié
uwag; na stosowanie materiatdw o parametrach nie gohsaiyqrojektowane.
Wszelkie zmiany naley wykonywa po akceptacji Inspektora Nadzoru
robot elektrycznych i Inwestora.
Robotami elektrycznymi powinien kierowaracownik z odpowiednimi
uprawnieniami budowlanymi.
Po zakaczeniu prac wykonapomiary skuteczri@i ochrony przeciwpotgeniowej
rezystancji izolacji i uziomow.

Opracowat:



